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Краткие характеристики
Приобучеииипоиапрамению«Мекатроникаиробототекиика»

можиоузнатьвсё:
об особеююстях розроботни роботов применяемых но
сОдременномтронспорте;
об ycmpoiicmвox, обеспечивающих их фуннционировоние и
безопасность их применения;
о том, кок правильно организовать работу робототехнических

... атакжеиауч.,ться:
проектировать робототехнические системы с использованием
современного техничеснага и прагроммн= обеспечения;
организовывать провипьную знсплуотоцию робототехнических

организовывать провип1,ную .жспnуатацию
оборудаванияабьектавроботатехники



Краткие характеристики

Уровень образования - бакалавриат

4 года - срок обучения по очной форме

Первый выпуск- 2010 год

Количество выпускников - более 200



Основные базовые
дисциплины

~::o,,soe профильныеallJ'JJc 
циплины:

,/ Теорияавтоматнчес..оrоуnрамени•;
,/ Мнкроnроцецориаяте,никав

,/ Пр,:,ектированиеме,атронны,нробототехн114ески•

мехатроникеироб<,тотехнике ,/ Системыавтомати)нрованноrоnроеwтирования
,/ О<:новымехатрониwииробоТQтехннки ,/ Сnециалюнрованныеустройстваме,атронны•
,/ Эпектрическнеигидрамическиеnриводы

мех.-тронныхиро&:,тоте,ничесних ,/ Математическиеnаwетыдпямодепированияи
устройств ра>работкимехатронныхиробототехническихсистем

,/ Электронные устройства мехатронных и ,/ Комnьютерн,:,е управление ме,атроннь>ми системами
робототе,ничесиихсистемы ,/ Интеnпектуапьныетехнопоrиивмехатроникеи

робототехнине



Кадровое обеспечение

По состоянию на 2017 год подготовку no профилю «Информатина

вычислительная техника» ведут высоконвалифицированные

сотрудники, эна •.• ительная •.• асть которых имеет vченую степень и

Руководство дипломным проектированием осуществляется кан

преподавателями СамГУПС, там и привлекаемыми с nроюводства

Результаты лучших дипломных nроентов внедряются в СамГУПС,

ОАО «РЖД» и других предприятиях Сам~рсной обnасти



Описание направления

Выпускники СамГУПС по направлению «Мехатроника и робоютехиика

> нормативные и технические требования к работе робототехнических
устройств;
> принципыпроектирования и изготовления узлов и агрегатов
робототехнических устройств;
> nравилаи особенности технической эксn11уатаци11 и ремонта
робототехническихустройпвн.~тр.~нспорте;
> современные методы контроля " поиск., иеиспраоно<:теИ о
робототехническихустройствахиатрансnорте;
> перспектввные пети развития робототехники и мехатроники на



Описание направления

ВыnускннкиСамГУПСnонаnравпению«Мека,роиикаи

робототекиикаиатрансnорте» впадеют:

>навыкамиисследоеательскойработь1;

робототехнических систем;

> способностью к монта>~<у, реrулировке н нападке элементов
оборудованняробототехн11ческнхс11стем;

> методамиоценкн технического COCТORHl1R оборудован11я

робототехннческ11хс11стем;

> способностьюсогласовывать действия группы 11спо11н11rе11ей в

nроцессеобслу>1<11вания11ремонта



Выпускники

Типы задач профессиональной деятельности выпусннинов:
> Проектно-конструкторский
> Научно-исследовательскаядеятельность
Области профессиональной деятельности выпусннинов:
> Математические, алгоритмическое и nрограммное обеспечение

мехатронных и робототехиичесних систем
> Мехатронные и робототехнические комплексы
Виды профессионольной деятельности:
:,;. Сnециалист в области контрольно-измерительных nриборов и

:.- Сnециалист no научно-исследовательским и оnытно
конструкторским работам



Достижения
Наши студенты принимают активное участие в ежегодной Самарско~

областной студенческой научнойконференции«ВуэыСамарскойобласти•,в
Молодежном научном форуме «Дни молодежной науки•, в
международных и всероссийских олимпиадах и конференциях, являются
призерами студенческого конкурса в номи1<ации «Лvчшийnрое"1"•,

работают в




